
  



  



  



 

 

  

 

ПРИЙМАЧ 

Супутникові сигнали 

GPS: L1 C/A, L1C, L2P, L2C, L5 

GLONASS: L1, L2, L3 

BEIDOU: B1I, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b 

GALILEO: E1, E5a, E5b, E6 

QZSS: L1, L2, L5 

IRNSS: L5 

SBAS 

PPP B2b PPP, HAS 

Кількість каналів 1408 

Частота позиціонування 10 Гц 

Повторний захват < 1 с 

Ініціалізація RTK2 < 5 с 

Гарячий старт Зазвичай < 15 с 

Надійність ініціалізації > 99.9% 

Датчики нахилу IMU ±60° 
 

ПОЗИЦІОНУВАННЯ1 

RTK Мережа2 < 2 см 

RTK Радіо < 2 см 

Пост обробка    1 см 

Точність РРР < 20 см 

Точність SBAS3 < 60 см 
  

ВБУДОВАНА GNSS АНТЕНА 

Мультисистемна та мультичастотна GNSS антена 
  

АПАРАТНЕ ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

Процесор ARM Cortex-A7 

Пам’ять 8 Гб 

Операційна Система Linux 
  

ЗОВНІШНЄ РАДІО (опція)5 

Модель SR02 

Тип Tx – Rx 2Вт 

Діапазон частот 410 - 470 МГц 

Інтервал каналу 12.5 КГц / 25 КГц 

Дальність дії4 
3-4 км забудована територія 

До 10 км при оптимальних умовах 

  

ЗВ'ЯЗОК  

Роз'єми I/O 
Type-C, для живлення приймача та 
передачі даних 

Bluetooth 5.0 

Wi-Fi IEEE 802.11a/b/g/n/ac 

Web Інтерфейс 

Для оновлення прошивки приймача, 
зміна стану та режиму роботи, загрузка 
даних спостережень та ін. Підключення 
здійснюється за допомогою планшета, 
контролера, смартфону чи іншого 
пристрою з Wi-Fi.  

Протоколи передача RTCM 3.х  
 

ЖИВЛЕННЯ 

Батарея Вбудована батарея, 3.85 В - 6120 мАгод 

Живлення DC 5В - 2А 

Час роботи До 15 годин 

Час зарядки 4 години 
 

ФІЗИЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

Розміри 139 х 81 х 31 мм 

Вага 330 г  

Температура роботи від -30°C до 65°C 

Температура 
зберігання 

від -40°C до 80°C 

Ступінь захисту IP67 

Захист від падіння 
Витримує падіння з 1.2 метрової висоти 
на бетонну підлогу без пошкоджень 

  

СТАНДАРТНІ АКСЕСУАРИ 

Зарядний пристрій, USB кабель, Чохол на пояс, Перехідник на віху 
  

ДОДАТКОВІ АКСЕСУАРИ 

Телескопічна віха GPS, Кріплення на віху, Сумка для перенесення, 
Польове ПЗ Cube-a та контролер (смартфон)  

Технічні характеристики можуть бути змінені без попереднього повідомлення 
 

1. Точність та надійність, як правило, залежать від розташування супутників (геометричний фактор 
DOPs), багатопроменевості, атмосферних умов та перешкод. У статичному режимі роботи вони залежать від 
часу спостережень та від базової лінії (відстань до найближчої Базової станції). Чим більша відстань, тим 
довше повинно бути спостереження на точці.  

2. Мережева точність RTK залежить від точності мережі та підключається до найближчої фізичної базової 
станції. 

3. Залежить від продуктивності системи SBAS. 

4. Може змінюватися в залежності від умов навколишнього середовища та електромагнітних перешкод. 

5. Опціонально, активується за допомогою коду активації або за рахунок додаткового обладнання. 

ТОВ «Скан Х» 
 

 

Тел. (099) 642-02-44 

Тел. (097) 229-51-82 

E-mail: support@stonex.com.ua 
 

www.stonex.com.ua 


